PID-Regler AN 206 COMPONENTS
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Die Reglerbaugruppe AN206 wurde fiir den Einsatz im Anlagenbau entwickelt. In Kom-
bination mit anderen Baueinheiten lassen sich beliebige Regleranordnungen realisieren.
Die P-, I- und D-Anteile lassen sich intern oder extern iiber Potentiometer verstellen.
Die externe Verstellung der Parameter wird vorzugsweise im Priifstandbau benutzt.

Die Baugruppe AN206 ist in zwei Ausfiihrungen lieferbar:

e AN206-10 mit 3 Multiplizierern zur Einstellung der P-, I- und D-Anteile Uiber eine externe FlihrungsgroBe
von 0...10V (z.B. eine Rechnersteuerung)

e AN206-20 ohne Multiplizierer wobei die Einstellung der P-, I- und D-Anteile liber externe Potentiometer
oder intern Uber Spindeltriebwiderstande oder intern (ber Festwerte erfolgt.

Der Einsatz der Baueinheit AN206 setzt natlrlich Kenntnis in der Anwendung von Reglern voraus. Die Be-
schreibung kann sich daher nur auf Hinweise und Empfehlungen beschranken. Die Innenschaltplane werden
zum besseren Verstdndnis jeder Lieferung beigefiigt.

Samtliche Widerstande und Kondensatoren mit Bezeichnungen Uber 100 sind zum leichten Anpassen und
Auswechseln auf Lotstiitzgabeln gefiihrt. Die heie Seite ist durch einen weien Punkt gekennzeichnet. Er-
folgen irgendwelche Messungen auf der Baueinheit so sollte an diesen Markierungen gemessen werden.
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Technische Daten:

Abmessungen
MaBe Uber alles

Europakartenformat (100 x 160) mm
(20 x 128,7 x 187) mm
Frontplatte 3 HE x 4HE

Steckerleiste

32 pol. Messerleiste DIN41612 D32

Versorgungsspg.

+15V DC

Eingangsstufe

Eingangswiderstédnde mit 10kQ/V beschaltet

c6 / c12: feste Eingange (R100, R101)

a30 / a32: einstellbare Eingédnge (R102, R103)

Regler R105, R106, R111
Vorsteuerung
Steuereingange K1 Pin a4 Reglerfreigabe

K2 Pin c4 Freigabe des I-Anteils
K3 Pin c2 Freigabe der Vorsteuerung
K4 Pin c10 Einkopplung der Vorsteuerung

MeBbuchsen M1: Ausgang Differenzbildner £10V

MeBbuchsen M2: Reglerausgang £10V

Anderungen vorbehalten




