HDC2004

Das Prif- und Inbetriebnahmegerat fiir
hydraulische Antriebe

Bei der ersten Inbetriebnahme von hydraulischen Anlagen und
den dazugehoérigen Maschinen und Systemen schlagt oftmals
die Stunde der Wahrheit, wenn Konstruktionsteile oder Maschi-
nen sich nicht so verhalten wie bei der Planung vorgesehen
war. Wenn dann der Auslieferungstermin bereits Gberschritten
ist und Vertragsstrafen drohen, kommt meist Nervositat und

Hektik auf. Im Allgemeinen heif3t es dann »Wir hatten ja eher
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Jedem Maschinenbauer ist be-
kannt, dass sich Probleme am
Antrieb wie etwa ungleichférmi-
ge Bewegung, stickslip, Reibung
in den Flihrungen oder Lagern,
zu wenig Druck oder Volumen-
strom mit regelungstechnischen
Mitteln nicht beseitigen lassen.
Sie missen am Objekt beseitigt
werden, deshalb ist HDC2004
ein geeignetes Gerdt, um die
Vorab-Inbetriebnahme oder die
Voruntersuchungen an Antrie-
ben zu ermdglichen.

HDC2004 gestattet dem Maschi-
nenbauer lange vor der Fertig-
stellung der elektrischen Anlage
bzw. der Software seine Antrie-
be zu bewegen und zu untersu-
chen.

Die Zielsetzung bei der Entwick-
lung von HDC2004 war, das Ge-
rat mit moglichst allen Ventilen
und Pumpen zu betreiben, die
mit einer Elektronik auf dem
Ventil ausgestattet sind — unab-




Technische Daten:

Zusatzlich zu der Steckerstiftbele-
gung bieten fast alle Ventilherstel-
ler die Ansteuerung der Ventile und
Pumpen mit unterschiedlichen Si-
gnalen an. Daher verfiigt HDC2004
Uber sechs verschiedene Sollwert-
Einstellungen.

Samtliche Sollwerte (siehe Techni-
sche Daten) flir Strom und Spannung
liegen hoch. Sie sind daher zur An-
steuerung von Differenz-Eingangs-
stufen geeignet. Fur die Istwertmes-

Die Bedienung des HDC2004 erfolgt
Uber diverse Drehschalter, Kipp-
schalter und Potentiometer. Hierbei
wurden Bedienelemente, die wah-
rend des Betriebes oft benétigt wer-
den, auf Kippschalter gelegt. Soist es
z.B. moglich den Antrieb Uber einen
Polwender schnell zu reversieren.
Ein Schalter »Fast/Slow« ermdglicht
das Absenken der Geschwindigkeit
auf 20% bei voll ausgesteuertem
Potentiometer. Weitere Schalter fiir
»Enable« sowie die Schaltventile er-

(Sensor)

Versorgungsspannung sungen wurde ein Umschalterfiirdie ~ moglichen ein schnelles Reagieren
8>-Z28 d7=eollig Messung von Sensorstrom oder Sen-  auf evtl. Crashsituationen.
Max. Stromaufnahme sorspannung vorgesehen. Die Biirde
,t\’Ae' 2?30:’ - .22'\?32‘9 fir die Strommessung betrigt 500
4§)Zm6pa5t Ak Ohm, fiir die Spannungsmessung 10 Schematischer Aufbau
' kOhm. Abb 1. Mit dem Drehschalter 2
MessunaEElREly 0;18& werden die sechs Messbereiche
+10mA Um bei der Inbetriebnahme unab-  ausgewdhlt. Mit dem Wahlschalter
+20mA hangig zu sein, sind bei HDC2004 1 wird die gewilinschte Messstelle
4-20mA zwei Ausgange flr das Zuschalten  gewadbhlt. Die Position 6 ermdglicht
12mA/+8mA von zwei Schaltventilen 24V vorge-  eine Reduktion der Geschwindigkeit
Messung Sensor ~ Strombiir- sehen. Die maximale Stromaufnah-  auf max 20%. Der Umschalter 5 ge-
de 500Q me jedes dieser Schaltventile darf  stattet einen Polaritatswechsel des
Spannung 10kQ 1,2 A betragen. Sollwertes. Der Umschalter 8 schal-
tet die Blrde bei Strommessung
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Entwicklung
und Vertrieb:

Pees Components GmbH

Paschenfurth 4 Telefon: (028 45) 94 96-0
D-47506 Neukirchen- Telefax: (0 28 45) 94 96-29
Vluyn eMail: info@pees-c.com
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